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版权申明

Copyright © 2016 南京沃旭通讯科技有限公司及其许可者版权所有，保留一

切权利。未经本公司书面许可，任何单位和个人不得擅自摘抄、复制本书内容的

部分或全部，并不得以任何形式传播。

由于产品版本升级或其他原因，本手册内容有可能变更。我公司 保留在没

有任何通知或者提示的情况下对本手册的内容进行修改的权利。本手册仅作为使

用指导，我公司 尽全力在本手册中提供准确的信息，但是我公司 并不确保手册

内容完全没有错误，本手册中的所有陈述、信息和建议也不构成任何明示或暗示

的担保。

安全声明

重要！在产品上电启动之前，请阅读本产品的安全与兼容性信息。

IMPORTANT!
See Compliance and Safety information for the product before connecting

to the supply.

环境保护

本产品符合关于环境保护方面的设计要求，产品的存放、使用和弃置应遵照

相关国家法律、法规要求进行。

http://www.woxuwireless.com
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前言
WxRobot 是南京沃旭推出的一款基于 UWB 的机器人定位产品，它主要由

UM208和多个 UK-100组成，本文档介绍了 UM208的配置命令行使用方法。

前言部分包含如下内容：

 读者对象

 本书约定

 技术支持

读者对象

本手册主要适用于如下工程师：

 学生及老师及开发爱好者

 公司工程师

本书约定

本书还采用各种醒目标志来表示在操作过程中应该特别注意的地方，这些标

志的意义如下：

提醒操作中应注意的事项，不当的操作可能会导致数据丢失或者

设备损坏

对操作内容的描述进行必要的补充和说明

技术支持

当你在安装或使用本产品遇到问题时，请根据本文档提供的联系信息直接联

系我公司。

http://www.woxuwireless.com
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1 实物图及接口

2 驱动安装和软件

PL2303 USB转 TTL，网上可以购买到。串口配置口需要将 USB口转接成

TTL，接线方式：即 Tx、Rx、GND对应 USB线的 Rx、Tx、GND。驱动文件为

PL2303 all driver.zip

确认是否安装驱动成功，安装成功后如下图所示：

http://www.woxuwireless.com
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安装串口调试工具 SecureCRT，文件为 SecureCRT7.12(串口工具).zip。安装方

式参照压缩包内的说明。

打开串口调试工具 SecureCRT，选择快速连接，操作方式如下：

其中，Protocol 选择 Serial，Port 选择电脑识别该模块的 COM口，Baud rate

http://www.woxuwireless.com
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选择 115200，Data bits 选择 8，Parity 选择 None，Stop bits 选择 1，Flow Control

里不勾选任何选项。然后点击 Connect。成功后如下图所示：

将配置工具与 Tag的 USB连接，给 Tag上电，弹出下图所示内容：

说明：1、上图每次重启都会呈现，表示初始化成功

2、UWB list 0 指的是目前与 Tag匹配的 Anchor有 0个

3、woxulocation为WiFi的 SSID，默认密码 woxu12345678

http://www.woxuwireless.com
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4、Local IP为 Tag的 IP地址，默认为 192.168.1.11

5、Local Port为 Tag 接收报文的端口号

6、Server IP为服务器的 IP地址，即 PC端需要设定的

7、Server Port为服务器接收报文的端口号

3 一般命令行

AnchorGet

键入 AnchorGet，查看 Tag与 Anchor的匹配情况，如下图：

其中，0-19为序号，xxxx为 Anchor的 ID，后三位数字表示坐标系中对应的 x，

y，z坐标，单位 cm。

AnchorSet

输入 AnchorSet+空格+序号+AnchorID+坐标（x,y,z)，具体如下图所示：

输入命令 AnchorGet，查看配置是否生效。

其他一般常用命令列举如下：

http://www.woxuwireless.com


机密等级：普通(在沃旭的授权下使用)

南京沃旭通讯科技有限公司 www.woxuwireless.com
Copyright © 2012- 2016 Nanjing Woxu Wireless, All rights reserved

8

Reboot 重启

Get/Set ssid 查询/设置路由器的 SSID

Get/Set server_ip 查询/设置服务器的 IP

Get/Set wifi_key 查询/设置路由器的密码

Get/Set local_ip 查询/设置 Tag的 IP

Get wifi_mode 查询/设置 wifi的工作模式，0为 Station，1为 AP

注意：其他不常用命令不建议用户修改，以免影响定位功能。

http://www.woxuwireless.com
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